
リモコン操作方式運搬車タイプ・型式
10,000kg運搬重量

2500×1560×1160/570mm（荷台高さ）車体サイズ

1670×1440mm荷台サイズ

30m/min走行速度

4m最小旋回半径

前後進・操舵走行動作

前後180°監視測域センサ安全装置

バッテリ駆動 床上走行運搬車（AGV・AMR）

軌条・床上兼用式運搬車タイプ・型式
15,000kg運搬重量

3050×2000×1637/1000mm（荷台高さ）車体サイズ

1900×1100mm荷台サイズ

30m/min走行速度

4m最小旋回半径

前後進・操舵走行動作

前後180°監視測域センサ安全装置

駆動ローラコンベヤ・型押引プッシャ付加機構

180°旋回テーブル

磁気誘導式運搬車・SAG4-10タイプ・型式
10,000kg運搬重量

4350×2300×1450/870mm（荷台高さ）車体寸法

2700×1050mm荷台有効寸法

28m/min走行速度

5m最小旋回半径

前後進・操舵・斜め走行・超信地旋回走行動作

周囲360°監視測域センサ・前後バンパ安全装置

ダイリフタ・フリーローラコンベヤ付加機構

位置決め機構・アウトリガー

自律走行ロボット(AMR)・Robot-V5000タイプ・型式
5,000kg運搬重量

3500×1900×600mm車体寸法

2000×1900mm荷台有効寸法

30m/min走行速度

3.5m最小旋回半径

前後進・操舵・駆動軸中心旋回走行動作

周囲360°監視測域センサ安全装置

ワイヤレス充電付加機構 SEKITECH Co., LTD.

※ 上記仕様は実績参考となります。詳細はお問い合わせ下さい。
株式会社セキテック

岐阜県関市新迫間16番
TEL：0575-24-6631


